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Аннотация. Показано, что на основе применения алгоритмов оптимального оценивания информа-
ции возможно построение надёжной комплексной автоматизированной визирной системы, обеспечи-
вающей комплексирование процесса сопровождения целей с оператора и визирных систем авиацион-
ного комплекса.

Annotation. It is shown that by applying the optimal estimation algorithms of information possible to build 
complex automated reliable sighting system that provides aggregation of target tracking process with the operator 
and target systems, aviation system.
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Cоздание авиационных комплексов (АК) ново-
го поколения требует инновационного подхода к про-
ектированию информационного поля кабины само-
лёта [1–4]. Работы по развитию и совершенствованию 
информационно-управляющего поля (ИУП) кабины АК 
занимают одно из центральных мест в комплексе меро-
приятий научных учреждений и фирм, разрабатывающих 
авиационную технику. Разработка и реализация новых 
концепций и технических решений при проектировании 
взаимодействия экипажа с системой отображения ин-
формации и управления (СОУ) АК является магистраль-
ным направлением повышения эффективности перспек-
тивных и модернизируемых боевых самолетов [5–7].

Математическое обеспечение комплексной авто-
матизированной визирной системы (КАВС) в общем слу-
чае должно удовлетворять ряду требований, основными 
из которых являются [6–10]: 

• обеспечение однотипности действий экипажа при 
применении различных средств сопровождения целей;

• унификация алгоритмов режимов визирования (по 
типам атак, видам оружия, типам визирных систем) и мо-
дульность их построения;

• комплексное использование бортовых средств ин-
формации;

• обеспечение высокой надежности и точности реше-
ния задачи визирования.
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Требование однотипности действий экипажа при 
применении различных средств сопровождения целей 
является весьма важным при построении алгоритми-
ческого обеспечения прицельных комплексов (ПК) пи-
лотируемых высокоскоростных летательных аппара-
тов с развитыми комплексами авиационного вооруже-
ния (КАВ), решающих боевые задачи в условиях сильно-
го противодействия противника. От степени удовлетво-
рения этого требования зависит эффективность эргати-
ческой системы [2, 5 - 8].

Выполнение требований унификации алгоритмов 
прицельно-навигационных комплексов (ПрНК) и мо-
дульности их построения обеспечивает высокую степень 
технологичности построения, испытания, эксплуатации 
и развития ПрНК.

Требования комплексного использования борто-
вых средств информации, надежности и точности рабо-
ты ПрНК являются достаточно очевидными с точки зре-
ния обеспечения высокой эффективности боевого при-
менения авиационного оружия.

Комплексная автоматизированная система визи-
рования призвана обеспечивать:

• следующие режимы слежения: режим автома-
тического слежения (АС); режим автоматически кор-
ректированного слежения (АКС); режим программно-
корректируемого слежения (ПКС); режим программно-
го слежения (ПС); режим ручного слежения (РС), целе-
указания (ЦУ);

• получение оптимальных (квазиоптимальных) оце-
нок вектора дальности цели (объекта слежения) D, векто-
ра скорости цели VЦ, ускорения цели (в случае атаки воз-
душной цели) ЦJ .

Пример комплексной автоматизированной систе-
мы визирования представлен на рисунке.

В состав комплексной автоматизированной систе-
мы визирования, в частности, входят следующие систе-
мы и устройства визирования (сопровождения) цели, це-
леуказания и датчики: радиолокационная система (РЛС); 
оптико-локационная система (ОЛС); датчики параметров 
полета (ДПП); нашлемная система целеуказания (НСЦ); 
телевизионно-лазерная система (ТЛС); визирная систе-

ма оператора; тепловизионная визирная система (ТВС). 
Эти системы и устройства визирования могут ис-

пользоваться как порознь, так и комплексно.
Информация от перечисленных систем и 

устройств поступает в блок комплексной обработки ин-
формации, математическое обеспечение которого может 
быть построено с использованием алгоритмов оптималь-
ного (квазиоптимального) оценивания. На выходе блока 
комплексной обработки информации получаем в общем 
случае оптимальные (квазиоптимальные) оценки фазо-
вых координат системы «ЛА – Оружие – Цель – Среда», в 
том числе и параметров движения цели D,    V ,   Ц ЦJ , ко-
торые используются в алгоритмах решения задачи при-
целивания, а также для алгоритмической поддержки про-
цесса сопровождения цели. Последнее обстоятельство на 
рисунке иллюстрируется стрелками, направленными от 
блока комплексной обработки информации в направле-
нии визирных систем и устройств. Эта поддержка необ-
ходима для повышения надежности и точности процесса 
сопровождения целей, в том числе и в случае срыва авто-
матического сопровождения тем или иным устройством 
визирования.

В результате выполненных исследований показа-
но, что на основе применения алгоритмов оптимального 
оценивания информации возможно построение эффек-
тивной и надёжной комплексной автоматизированной 
визирной системы, обеспечивающей комплексирование 
процесса сопровождения целей с помощью человека-
оператора и визирных систем АК.

Комплексная автоматизированная система 
визирования АК
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